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Experimento do Inversor de Frequéncia CFW500

1. Antes de iniciar a programacdo do inversor é importante coletar as seguintes informac&es

do motor:

Poténcia Nominal: cv
Frequencia: Hz
Velocidade: rpm
Corrente Nominal: A
Numero de Pdlos:

Tensao: 220V

Determine a corrente maxima
Corrente Maxima = 1,5%Inom = A

2. Desenhe o diagrama multifilar representando as ligagdes do motor ao inversor de
frequéncia.

3. Realize a montagem do sistema apresentado no item anterior. Chame o professor ou o
monitor antes de energizar a bancada.



4. |dentifique e explique as fun¢ées da interface HMI do CFW500.

Principais Grupos de parametros disponiveis no campo Menu:
PARAM: todos os parametros.

BASIC: parametros para aplicagdo basica.

MOTOR: parametros relacionados ao controle do motor.

STARTUP: pardmetros para Start-up orientado.

5. Na tabela abaixo, preencha o campo de gjustes e realize a configuragao inicial do Inversor
utilizando a interface HMI.

Configuragdes Iniciais

Grupo Parametro | Descri¢do Faixa Ajustes
Startup | P0202 Tipo de Controle 0=V/F; 0=V/F
5=VVW
Startup | P0401 Corrente Nominal do Motor 0 a 2002
Startup | P0402 Rotacdao Nominal do Motor em rpm 0 a
30000rpm
Startup | P0403 Frequéncia Nominal do Motor 0 a 500Hz 60Hz
Startup | P0404 Poténcia Nominal do Motor 0=0.16HP;
1=0.25HP,
2=0.33HP,
3=0.50HP,
4=0.75HP,
5=1.00HP
Basic P0133 Velocidade Minima, de0a500Hz | 3.0Hz
Basic P0134 Velocidade Maxima, de0a500Hz | 66.0Hz
Basic P0135 Corrente Maxima de Saida (ajustar para | 0 a 200A 4A
1,5*%In




Realize a configuracdo da aceleracao e desaceleracao do motor em:

6.1. Tempos de aceleragdo e desaceleragao de 5s

6.2. Tempos de aceleracao e desaceleracao de 15s

6.3. Configurar para a parada rapida (ajustar o tempo de parada rapida P0106 em 5s).

6.4. Com o tempo de acelera¢do e desaceleracdo em 10s, configure a rampa para o tipoSe
observe os resultados.

Configurac¢des das rampas

1 Frequéncia
de Saida
' Rampa
i Linear
; Rampa S
) >
Tempo de Aceleracao Tempo de Desaceleragao
(PO100/P0O102) (PO101/P0103)
Grupo Parametro | Descrigao Faixa Ajustes
P0O121 Velocidade do Motor via HMI 0 a 500Hz 10Hz
P0229 Modo de Parada 0= Parada | 0—Parada
por Rampa; | por
1= Parada | rampa
por Inércia;
2=Parada
Rapida de
acordo com
a P0106)
P0100 Tempo de Aceleragdo 0.1 a 999.0 | 10.0s
s
P0O101 Tempo de Desaceleragdo 0.1a999.0s | 10.0s
P0104 Rampa tipo S O=Inativa, 0
1=Ativa

PERGUNTAS ADICIONAIS

7. Pesquise o que é um inversor de frequéncia e quais as vantagens de utilizarmos um inversor
de frequéncia.

8. Quais sdo as caracteristicas do controle de velocidade escalar?

9. Quais sdo as caracteristicas do controle de velocidade vetorial?




